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Abstract 
It  is presented an approximation  to  the state of  the art  in  the determination of 
the degree  of  freedom  of  kinematic  chains, parallel platforms  and multi‐loop 
linkages with arbitrary architecture, the computation of the degrees of freedom 
of  these devices  is also known as mobility  theory. Two approaches, one based 
on  screw  theory  and  one  based  on  displacement  groups  are  outlined.  Some 
areas of further research are outlined. 
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